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4.1.1 Pripojenie motora utahovaka

Vystup jednotky servopohonu pre trojfazovy motor je pripojeny k 20-polovému
konektoru na vrchu utahovaka. Dbajte na to, aby bol kabel rozklada¢a pripojeny

k rovnakému konektoru.

15 a 25 Ampérovy konektor jednotky servopohonu — K11 — je 5-pdolovy zasuvny
priskrutkovavaci terminal (pozrite si tabulku v sekcii 3.7.3).

Konektor kabla motora je 20-pdlova vidlicova zastréka s dutymi kontaktmi terminalov
(Burndy Electra UTG62020SN). BlizSie informacie o podrobnostiach ohladom kablov
najdete v sekcii 5.6 a umiestnenie konektorov servojednotiek v sekcii 3.7.

Pripojenie motora k jednotke servopohonu je znazornené nizSie:

K11 K21 Popis Konektor motora
1 1 Nepouzité -
2 2 -3 |Tienenie kabla (Sasy)
3 4-5 |FazauU 3
4 6-7 |FazaV 2
5 8-9 |FazaWw 1
Ukostrovacia lista | Ochranné uzemnenie = (3asy)

4.2 Rozkladac¢

Utahovak pouziva rozkladaC ako prvok spatnej vazby jednotky servopohonu.
Rozkladac je skonstruovany ako generator s cievkami na statore aj rotore. Funguje
ako premenlivy transformator s jednym primarnym a dvoma sekundarnymi vynutiami.
Primarne vinutie je napajané 1 kHz konstantnym napatim z jednotky servopohonu.
Vystupné napatie dvojice sekundarnych vinuti s amplitudou je zavislé od uhla osi
hriadelov rozkladaca. Vystupné informacie sa vratia jednotke servopohonu

a prekonvertuju sa do digitalnej formy a do informacii o rychlosti.
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Rozklada¢€ sa namontuje na utahovak a umozniuje motoru elektronicki komunikaciu.

Jednotka servopohonu riadi prud v kotvovych cievkach motora, takze
elektromagnetické pole statora vzdy o 90 stupriov predchadza permanentné
magnetické pole rotora. Stupen zosilfiova¢a servopohonu potrebuje nepretrzité
informacie o polohe rotora motora. Tieto informacie poskytuje vystupny signal
rozkladaca. Tento signal pouziva aj ako zdroj informacii o rychlosti (emulaény

a tachogenerator) a ako prvok polohy spatnej vazby (emulacny a uhlovy kédovac).
Tieto prvky umozniuju systému ovladat kratiaci moment pri nulovej rychlosti.
Rozklada¢ musi mat preddefinovanu polohu uhla, ktora sa vztahuje k permanentnym
magnetom rotora. Synchronizacia rozklada¢a sa vykonava v tovarni na motory.

4.2.1 Pripojenie rozkladaCa

Rozklada€ a termoelektricky snimac su k jednotke servopohonu pripojené 15-
polovym kolikom konektora typu D-Sub (samec) K6 na spodku servopohonu. Opacny
koniec kabla je pripojeny k rovnakému 20-pélovemu konektoru na vrchu utahovaka,
ako kabel motora (sekcia 4.1.1).

Pouzivaju sa nasledovné signaly:
K6 Nazov signalu Popis
1. Clona Tienenie kabla. Pripojené k signalu

uzemnenia vo vnutri jednotky servopohonu.
Nepripajajte na koniec motoral!

2. Sinus — 10 voltov maximalnej vrcholnej hodnoty, 1 kHz.
3. Sinus + 10 voltov maximalnej vrcholnej hodnoty, 1 kHz.
4. Kosinus + 10 voltov maximalnej vrcholnej hodnoty, 1 kHz.
5. Kosinus — 10 voltov maximalnej vrcholnej hodnoty, 1 kHz.
7. Spolo¢ny signal Spatné spojenie pre signaly Cislo 2 - 9.
9. Budenie 5 — 10 voltov vrcholnej hodnoty, 1 kHz.

14. +15V Napaja termoelektricky snimac v motore

utahovaka.
15. Vstup termistora Signalovy spoj pre termoelektricky snimac.

PodrobnejSie informacie o konektoroch najdete v sekcii 3.7 a o kabloch v sekcii 5.6
(tienenie/clona, parovanie, uzemnenie atd.).
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4.3 Snimac krutiaceho momentu (len pre QCM-T/QCS-T)

Snimac krutiaceho momentu utahovaka pre signal spatnej vazby servojednotke je typu
tenzometra. Meria moment zatazenia v utahovaku pocas cyklu utahovania. Moment
zatazenia sa rovna krutiacemu momentu aplikovanému na hlavu skrutky/maticu.
Snimac je osadeny vo vnutri vymenitefnej sekcie utahovaka. Hladina budenia je 10

V jednosmerného prudu. Vystupny signal je 8 mV pri menovitom zatazeni vo footpounds
a 5,9 mV pri menovitom zatazeni v Nm.

4.3.1 Pripojenie snimaca krutiaceho momentu

Snimac krutiaceho momentu je k jednotke servopohonu pripojeny 9-pélovym kolikom

konektora typu D-Sub (samec) — K6D — na spodku servopohonu. Kabel je pripojeny na
konci motora 8-polovou zasuvkou s dutymi kontaktmi terminalov (Burndy Electra UTG
6128 SN. Pozrite si prosim Specifikacie konektorov v naSom utahovaku ASL 14/36-30).

Pouzivaju sa nasledovné signaly:

Cislo Nazov signalu Popis
1. Clona Tienenie kabla. Pripojené k signalu
uzemnenia vo vnutri jednotky servopohonu.
4. Signal + Vystupny signal 5.9 mV @ menovité zatazenie
5. Signal — } [Nm]
7. Budenie + + 5V jednosmerného prudu.
9. Budenie — - 5V jednosmerného prudu.

PodrobnejSie informacie o konektoroch najdete v sekcii 3.7 a o kabloch v sekcii 5.6
(tienenie/clona, parovanie, uzemnenie atd.).

4 .4 Prevod

Utahovak QMR obsahuje planétovy prevod, aby transformoval vystup z elektromotora
na nizsiu rychlost’ a silnejsi kratiaci moment. Kazda zo Styroch velkosti utahovakov ma
odlisSny prevodovy pomer. Utahovak mézete konvertovat na iny model vymenou
prevodovej jednotky.

Pre priame (/jednozloZzkové) i ofsetové modely utahovakov sa pouzivaju rovnaké
prevodové jednotky.

Ked programujete riadiaci program pre servopohon QCM-T/QCS-T alebo QCM/QCS,
musite vediet, aku prevodovu jednotku utahovak pouziva.
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Dodatok 4. Uzemnenie servopohonu QCM/QCS

I Kabel motora

| i&ta 7zamnenia

LTI Ly | ,,-"(

Ochranné MontéZna doska
uzemnenie
ostatnych
komponentov

v komore

A\

[1Ped

104

Hlavné uzemnenie

Vstup/vystup Resolver cable

khle sinnalav

Kabel rozkladaca

Uzemnovacia lista, pripojena k hlavnému uzemneniu

/ _)‘______- Uzemnenie montaznej dosky

Uzemnenie napdjania servopohonu

Pripojenie tienenia kabla motora

Konektor K6 (15-pdlovy kolik)

Kabel rozkladaca

2l Montazna doska pre servopohony

Zeleno/zZIté vedenie uzemnenia v kabli

V tychto miestach zabezpedte dobry elektricky kontakt
Odstranena izolacia z tienenia kabla motora

Medzi tienenim kabla a pokovovanym priestorom
osadenia konektoru zabezpecte dobry elektricky kontakt
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